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Iniziativa realizzata nell’ambito dell’Asse I ‘’Rafforzare la 
ricerca, lo sviluppo tecnologico e l’innovazione’’

Obiettivo 1b.1 ‘’Incremento dell’attività di innovazione delle 
imprese’’

Azione 1.b.1.2 ‘’Sostegno alla valorizzazione economica 
dell’innovazione attraverso la sperimentazione e l’adozione 
di soluzioni innovative  nei processi, nei prodotti e nelle 
formule organizzative, nonché attraverso il finanziamento 
dell’industrializzazione dei risultati della ricerca’’

Descrizione progetto: Sviluppo di un sistema di gestione 
intelligente delle sospensioni elettroniche per biciclette in 
grado di garantire il miglior comfort e le migliori prestazioni 
possibili in ogni situazione e su qualunque tipologia di terreno


